
Процессор:

STM32H743

Неясыть

Гироскоп/акселерометр:

ICM42688P
Барометр/высотомер:

SPL06/BMP280
OSD:
MAX7456

Размер платы:
50 х 70 мм

Выходы:

PWM - 14 шт.
Реле - 3 шт.
Дискретный - 1 шт.
Управление:

UART - 4 шт.
CAN - 1 шт.
I2C - 1 шт.
Отдельное питание:
Сервопривод  6V / 3А
Приёмник  5V / 2А

Крепление платы:
⌀М4 шаг 30,1 мм

Платформа:
Ardupilot, Betaflight

USB-интерфейс
Type-C

Интерфейс I2C

Выход 5V 2A

Дискретный
выход 4

Двигатели

Отдельное 
питание 6V 3A

Индикаторы статуса Двигатели

Вход RX

U
A

RT
6

Выход TX

Выход TX

U
A

RT
2

Вход RX

Выход TX

U
A

RT
7

Вход RX

Вход RX

U
A

RT
1

Выход TX

Вход RX

C
A

N

Выход TX

Вход камеры

Индикатор
сигнала
камеры

Вход датчика
тока

Выход видео

Батарея 
+7,5÷50V

Батарея 
-7,5÷50V

GND

GND

GND

Индикатор 
Реле 1

Выходы 
Реле 3

Выходы 
Реле 1

Выходы 
Реле 2

Индикатор 
Реле 2

Индикатор 
Реле 3


